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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
OFEROWANEGO WOZU STRAZACKIEGO Z WYSIECGNIKIEM HYDRAULICZNYM (SHD-25)
| ZESTAWOW £ACZNOSCI RADIOWEJ]

L.p.

Parametry techniczne dla samochodu z wysiegnikiem
hydraulicznym o wysokosci ratowniczej 23 m (SHD-25)

Wypetnia dostawca opisuj ac zastosowane
rozwi gzania lub podaje parametry techniczne,
okre slajac typ i producenta proponowanych
urzadzen i wyposa zenia oraz miejsce
zamocowania w poje zdzie

PODWOZIE Z KABIN A

Samochdd odpowiadajgcy wymaganiom zawartym w ,,Rozporzadzeniu
Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. w
sprawie wykazu wyrobéw stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa
publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad
wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania” (Dz. U. z 2007 r. Nr
143, poz. 1002).

1.2

Samochad spetniajacy wymagania polskich przepiséw o ruchu drogowym z
uwzglednieniem wymagan dotyczacych pojazdéw uprzywilejowanych
zgodnie z Ustawg ,Prawo o ruchu drogowym” (tj. Dz. U z 2005 r. Nr 108 poz.
908 z p6zn. zm.).

Podwozie pojazdu powinno posiada¢ swiadectwo homologaciji.

13

Urzadzenie sygnalizacyjno-akustyczne posiadajgce min. 3 modulowane
tony, gtosnik o mocy min. 200 W oraz umozliwiajgce podawanie
komunikatéw stownych. Sterowanie modulacjg dzwiekowa odbywajace sie
zaréwno poprzez manipulator urzadzenia i wkgcznik sygnatu dzwiekowego
pojazdu. Lampy sygnalizacyjne niebieskie stroboskopowe: dwie na dachu
kabiny i jedna z tylu z lewej strony pojazdu.

14

Dodatkowe 2 lampy sygnalizacyjne niebieskie stroboskopowe z przodu
pojazdu.

15

Dodatkowy sygnat pneumatyczny, wigczany dodatkowym wigcznikiem.
Wiacznik umieszczony w miejscu tatwo dostepnym dla kierowcy.

1.6

Podwozie samochodu z silnikiem o zaptonie samoczynnym EURO 4.
Masowy wskaznik mocy minimum 12 kW/t obliczony dla MMR (masy
rzeczywistej catkowitej pojazdu). Podaé¢ dane techniczne pojazdu m.in. :
marke, typ, moc silnika, DMC, numer swiadectwa homologacji itp.




1.7 Podwozie pojazdu posiadajgce wzmocnione zawieszenie ze wzgledu na
zaktadane state eksploatacyjne obcigzenie pojazdu, dostosowane do masy
rzeczywistej pojazdu.

1.8 Pojazd wyposazony w uktad kontroli hamowania ABS.

1.9 Pojazd wyposazony w zaczepy holownicze z przodu i z tytu umozliwiajgce
odholowanie pojazdu.

1.10 Pojazd wyposazony z przodu i z tylu w szekle do mocowania lin do wyciggania
pojazdu.

1.11 Maksymalna wysoko$¢ catkowita samochodu do3500 mm.

1.12 Uktad napedowy 4x2, mozliwo$¢ blokady mostu napedowego.

1.13 Pojazd wyposazony w szybkoztgcze z zaworem zwrotnym do uzupetniania
powietrza w ukladzie pneumatycznym z sieci stacjonarnej.

1.14 Pojazd wyposazony w integralny uktad prostowniczy do fadowania

akumulatoréw z zewnetrznego zrédta ~ 230 V, gniazdo przytaczeniowe
umieszczone

1.15 Pojazd wyposazony w zintegrowany przewod zasilajgcy sprezonego
powietrza i pradu o napieciu ~ 230V, automatycznie odigczajacy sie w
momencie uruchamiania pojazdu.

1.16 Kabina dwudrzwiowa, jednomodutowa, zapewniajgca dostep do silnika, w
ukladzie miejsc 1+2 (siedzenia przodem do kierunku jazdy), kabina
wyposazona minimum w:
= indywidualne oswietlenie nad siedzeniem dowddcy,
= reflektor reczny (szperacz) do oswietlenia numeréw
budynkow,
= niezalezny uklad ogrzewania i wentylacji umozliwiajacy
ogrzewanie kabiny przy wytgczonym silniku,
= szperacz pogorzeliskowy montowany na zewnatrz kabiny,
= fotel kierowcy z zawieszeniem pneumatycznym i regulacjg
obcigzenia, wysokosci, odlegtosci i pochylenia oparcia,
= fotele wyposazone w bezwtadnosciowe pasy
bezpieczenstwa i zagtowki,
= siedzenia pokryte materialem tatwo zmywalnym, odpornym
na rozdarcie i $cieranie lub wyposazone w zdejmowane

pokrowce,
= podgrzewane i elektrycznie sterowane lusterka boczne.
1.17 Dodatkowe urzadzenia sterowania i kontroli w kabinie kierowcy:

= wskazniki otwarcia skrytek,

= wiacznik i sygnalizacja wlgczenia przystawki odbioru mocy
itp. wynikajgce z zastosowanych rozwigzan konstrukcyjnych,

= wskaznik wysuniecia podpor.




1.18

W kabinie przewidziano miejsce i mocowania do przewozenia wyposazenia
osobistego dla 3 os6b zalogi oraz podrecznego sprzetu.

1.19

Instalacja elektryczna pojazdu wyposazona w gtéwny wytacznik pradu
odtaczajacy wszystkie odbiorniki. Wylgcznik umieszczony w tatwo dostepnym,
widocznym miejscu i wyraznie oznakowany.

1.20

Pojazd powinien byé wyposazony w kamere monitorujaca strefe ,martwg”
(niewidoczng dla kierowcy) z tytu pojazdu. Kamera powinna by¢ przystosowana
do pracy w kazdych warunkach atmosferycznych mogacych wystapi¢ na
terytorium Polski i Republiki Czeskiej oraz posiadac ostone minimalizujaca
mozliwosé uszkodzerh mechanicznych. Monitor przekazujacy obraz
zamontowany w kabinie kierowcy.

1.21

W kabinie kierowcy zamontowany radiotelefon przewozny, dopuszczony do
stosowania w sieci PSP o czestotliwosci VHF 136-174 MHz, moc 5-25 W,
odstep miedzykanatowy 12,5 kHz, minimum 250 kanatéw.

Pozostale wymagania jak w pkt. 4.2.4.10 Rozporzadzenia Ministra Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007r.

1.22

Zamontowane na state w kabinie radiotelefony przenosne (3 kpl.)
dopuszczone do stosowania w sieci PSP o czestotliwosci VHF 136-174
MHz, moc 0,5-5 W, odstep miedzykanatowy 12,5 kHz, minimum 250
kanatéw. Dodatkowo zamocowane w kabinie tadowarki do radiotelefonow
przenosnych, zasilanie z instalacji elektrycznej samochodu. Dopuszcza sie
zastosowanie tadowarek jako mocowan przy zabezpieczeniu radiotelefonéw
przed przemieszczaniem.

1.23

W kabinie zamontowane 2 szt. akumulatorowych latarek w wykonaniu
przeciwwybuchowym z tadowarkami zasilanymi napieciem ~ 230V,
podigczanymi poza pojazdem.

1.24

Instalacja elektryczna pojazdu wyposazona dodatkowo w przetwornice napiecia
24/12 V i dopuszczalny ciggly prad obcigzenia min. 20 A, umozliwiajaca
zasilanie urzadzen o znamionowym napieciu pracy 12 V.

W kabinie zalogi puszka przytaczeniowa instalacji 12 V z przetwornicy (w
miejscu ostonietym, jednak dostepnym bez uzycia narzedzi).

W puszce:

- bezpiecznik gtéwny do zabezpieczenia wyjscia przetwornicy,

- przytacza bagnetowe do podigczenia bieguna dodatkowego — 4 szt.

- przytacza bagnetowe do podigczenia bieguna ujemnego — 4 szt.

- gniazda bezpiecznikowe do zabezpieczenia wejs¢ — 4 szt.

(wszystkie przytacza bagnetowe — tzw. konektory meskie)

W dolnej czedci puszki znajduja sie przepusty kablowe.




1.25

Kolor:
= blotniki i zderzaki: biate RAL 9010
= kabina, zabudowa pozarnicza: RAL 3000
= wysiegnik podnosnika: czerwony RAL 3000

= podest roboczy zabudowy: naturalne aluminium lub RAL 9010,
RAL 9006.

= dookota kabiny i zabudowy pas biatej folii odblaskowej o
szerokosci min 100 mm

1.26

Wszelkie funkcje wszystkich uktadéw i urzadzen pojazdu powinny
zachowywaé swoje wiadciwosci pracy w temperaturze od - 25 do + 50°C.

1.27

Koto zapasowe ze statym mocowaniem na pojezdzie.

1.28

Pojazd wyposazony w: 4 kliny pod kota, zestaw narzedzi, klucz do két,
podnosnik hydrauliczny, przewdd do pompowania k6t z manometrem, tréjkat
ostrzegawczy, apteczke, gasnice proszkowa.

ZABUDOWA PO ZARNICZA

2.1

Zabudowa wykonana z materiatdw odpornych na korozje.

2.2

Platforma zabudowy wykonana w formie podestu roboczego. Wejscie na
podest roboczy mozliwe z obu stron pojazdu. Wejscia na podest z
o$wietleniem o natezeniu minimum 5 IX.

2.3

Skrytki na sprzet zamykane zaluzjami wodo i pytloszczelnymi, wykonane z
materiatow odpornych na korozje, z zamkami na klucz, jeden klucz pasujacy
do wszystkich skrytek.

2.4

Skrytki na sprzet wyposazone w o$wietlenie wigczane automatycznie po
otwarciu drzwi skrytki, w kabinie sygnalizacja otwarcia skrytek. O$wietlenie
w obrysie skrytki wynosi minimum 5 Ix w odlegtosci 1 m od skrytki, pomiar
dokonywany na podtozu. Gtéwny wytgcznik oswietlenia skrytek
zamontowany w kabinie kierowcy.

2.5

Uchwyty, klamki wszystkich urzadzen samochodu, drzwi zaluzjowych,
szuflad, tac, sg tak skonstruowane, aby umozliwiaty ich obstuge w
rekawicach.

2.6

Konstrukcja skrytek zapewniajgca odprowadzenie wody z ich wnetrza.
Skrytki, w ktérych ma by¢ przewozony sprzet ratowniczy napedzany
silnikiem spalinowym lub kanistry z paliwem do tego sprzetu, muszg byc
wentylowane.

2.7

Powierzchnie platform, podestu roboczego i podtogi kabiny w wykonaniu
antyposlizgowym.

WYPOSAZENIE SPECJALNE - uktady podno $nika

Wysiegnik obrotowy o wysokosci ratowniczej min. 23 m (+/- 0,5m) mierzonej
od podtoza do gérnej krawedzi podtogi pomostu roboczego bez obcigzenia
[wg PN-EN 1777:2005 (U) punkt 3.18]. Obrot wysiegnika n x 360°.




3.2

Naped podnosnika hydrauliczny, spetniajgcy wymagania PN-EN 1777:2005
(U) punkt 5.10

3.3

Podnosnik wyposazony w drabine ratowniczg na catej dtugosci wysiegnika
spetniajgcg wymagania PN-EN 1777:2005 (U) pkt. 5.4.5

3.4

Pojazd wyposazony w hydrauliczne podpory stabilizacyjne oraz po jednym
podkiadzie pod kazda podpore. Dodatkowo po jednej podkiadce pod kazdg
stope podpory w wykonaniu antyposlizgowym.

3.5

Podpory boczne rozstawiane w calym zakresie ich pracy (min/max).

3.6

Sterowanie podporami ze stanowiska/stanowisk umiejscowionych z tytu
pojazdu zapewniajgcego mozliwos¢ obserwacji sprawianych podpdr.

3.7

Stanowisko/stanowiska wyposazone w instrumenty sterownicze i kontrolne
pozwalajace na sprawne i bezpieczne obstugiwanie podpér zaréwno podczas
normalnej pracy jak i podczas pracy w trybie awaryjnym.

3.8

System kontroli i rozstawiania podpér powinien zapewnic:
= mozliwosé pracy wysiegnika w przypadku, gdy nie jest mozliwe
maksymalne rozstawienie podpor,
= poziomowanie podnosnika na podporach,
= sygnalizacje optyczng prawidtowego sprawienia podpér,
= mozliwoé¢ indywidualnego sprawiania kazdej podpory.

3.9

Poziomowanie podnosnika wzdiuzne i poprzeczne w zakresie minimum 7°
nieréwnosci gruntu. Musi by¢é zapewnione pokonywanie zagtebien terenu do
50 mm, progdéw i kraweznikéw do 150 mm oraz odchylanie tap podp6r o
minimum 15 stopni w kazdym kierunku.

3.10

Wysiegnik wyposazono w dwa stanowiska kontrolno — sterownicze:
= nadole przy wiencu obrotowym
= napomoscie roboczym.

3.11

Stanowiska wyposazone w instrumenty sterownicze i kontrolne pozwalajgce
na sprawne i bezpieczne obstugiwanie wysiegnika zarébwno podczas normalnej
pracy jak i podczas pracy w trybie awaryjnym.

3.12

Dolne stanowisko sterowania zapewnia mozliwo$¢ przejecia w kazdym
momencie kontroli nad wysiegnikiem (funkcja nadrzedna nad stanowiskiem
gérnym).

3.13

Wszystkie stanowiska sterowania wyposazone w wytacznik ruchow
podnosnika z sygnalizacjg swietlng i dzwiekowg uruchomienia wigcznika.

3.14

Stanowiska sterowania wyposazone w wykresy pola pracy (diagram),
skrécong instrukcje obstugi oraz informacje o dopuszczalnych sitach wiatru.

3.15

Poszczegolne wskazniki oraz elementy sterownicze trwale oznakowane za
pomocg piktograméw lub opiséw (w jezyku polskim) petnionej funkgiji.

3.16

Stanowisko sterownicze na pomoscie roboczym wyposazono w wiatromierz
przekazujacy wyniki pomiaréw do obydwu stanowisk kontrolno -
sterowniczych.




3.17 Wysiegnik wyposazony w system monitorujacy prawidtowosé¢ pracy
poszczegolnych elementow i urzadzen odpowiedzialnych za bezpieczenstwo.
W przypadku wykrycia nieprawidtowosci system uniemozliwia wykonanie
manewru zagrazajacego bezpieczenstwu.

3.18 System kontroli sterowania automatycznie dostosowujgcy parametry pola
pracy wysiegnika w zaleznosci od konfiguracji rozstawu podpor i obcigzenia
pomostu roboczego.

3.19 Podnosnik wyposazony w system pracy awaryjnej umozliwiajacy
sprowadzenie podnosnika do pozycji transportowe;.
3.20 Dodatkowo system kontroli sterowania zapewniajgcy:
= mozliwo$¢ automatycznego wyréwnywania (pokrycia) szczebli
drabiny,

= zwolnienie ruchdw wysiegnika przy koniecznosci wykonywania
precyzyjnych manewrow.

3.21 Wysiegnik wyposazony w pomost roboczy o udzwigu min250 kg.

3.22 Wysieg boczny pomostu roboczego od osi obrotu kolumny do zewnetrznej
krawedzi pomostu roboczego z maksymalnym obcigzeniem: 11 m.

3.23 Czas sprawiania wg PN-EN 1777 punkt 3.17 max 150 sek.

3.24 Konstrukcja pomostu roboczego spetniajgca wymagania PN-EN 1777 punkt

5.6




3.25 Pomost roboczy wyposazony w:

1. pulpit sterowniczy,

2. automatyczna/ uktad poziomowania o dopuszczalnym
odchyleniu 5

3. mozliwo$é obrotu pomostu 0 minimum 45° wzgledem osi
pionowej,

4. oswietlenie stanowiska operatora,

5. 2 gniazda instalacji elektrycznej 230 V/16A (2P+Z) typ
+SCHUKQ?”, stopien ochrony minimum IP-54 oraz gniazdo 24 V
do podtaczenia szperacza,

6. szperacz 24V/55W,

7. przylacze dla dziatka wodno-pianowego,

8. nasady ttoczne wielkosci 25 i 52 (typu STORZ) z pokrywami
nasad i zaworami,

9. instalacja zraszaczowa zamontowana pod podtogg pomostu
roboczego, zapewniajgca ochrone pomostu roboczego,

10. specjalna ktadka ratownicza do wychodzenia z okna lub
balkonu,

11. stelaz i nosze ratownicze z mozliwoscig montowania w
pomoscie i przewozenia w skrytce zabudowy,

Zapewnienie mozliwos$ci niezaleznego korzystania z dziatka, nasad 25 i 52
oraz instalacji zraszaczowe,;.

3.26 Wyposazenie podnosnika w urzadzenie tacznosci wewnetrznej miedzy
stanowiskiem operatora a pomostem roboczym.
3.27 Wyposazenie podnosnika w dziatko z manometrem do podawania wody

i piany z mozliwoscig montazu w koszu ratowniczym klasy minimum DWP
16 (klasyfikacja wg PN-91/M-51270).

3.28 Wzdtuz wysiegnika poprowadzona instalacja wodna gasnicza ( tzw. suchy
pion) — pion wodny wykonany z materiatdbw odpornych na korozje
zapewniajgcy dostarczanie wody pod cisnieniem 12 bar do dziatka wodno-
pianowego zamontowanego na pomoscie roboczym. Konstrukcja pionu
wodnego zapewniajgca mozliwosé obrotu wysiegnika n x 360° bez
koniecznosci przerywania podawania wody (centralne zigcze obrotowe).

3.29 Przylacza zasilajgce zainstalowane z tytu lub boku pojazdu w tylnej jego
czesci zakonczone standardowymi nasadami ttocznymi 75 (typu STORZ)
i pokrywami nasad. llos¢ nasad powinna by¢ dostosowana do wydajnosci
zastosowanego dziatka wodno-pianowego.

3.30 Konstrukcja przytaczy wyposazona w zawor bezpieczenstwa (12 bar)
i zapewnia mozliwos¢ catkowitego odwodnienia pionu przy uzyciu jak
najmniejszej ilosci zaworéw odwadniajgcych.

3.31 Doprowadzenie instalacji 24 V z ukfadu elektrycznego samochodu do pomostu
roboczego.




3.32

Wysiegnik napedzany silnikiem spalinowym agregat pradotworczy z
automatycznym rozruchem o mocy min. 5 kVA/230 V w wykonaniu IP 54

i zabezpieczeniem przeciwporazeniowym oraz instalacje elektryczng 230 V,

z wymaganymi zabezpieczeniami i potgczong z dwoma gniazdami odbiorczymi
na pomoscie roboczym. Instalacja przystosowana do pracy z
elektronarzedziami o mocy min. 3000 W. Agregat umieszczony na wiehcu
obrotowym w celu umozliwienia obrotu wysiegnika o n x 360°.

WYKAZ SPRZETU POZARNICZEGO, dla ktérego przewidziano mo  zliwo $é
przewo zenia oraz wykonano mocowanie:

= aparaty powietrzne nadcisnieniowe jednobutlowe 3 szt. Uchwyty
aparatéw tak skonstruowane, aby umozliwialy pewne mocowanie
aparatow zaréwno z butlg stalowg 6 | / 30 MPa, oraz kompozytowg
6,8 (6,9) I/ 30 MPa.

pita spalinowa do ciecia stali i betonu

pita spalinowa tancuchowa do drewna

pozarnicze weze tloczne W-75-20-LA - 2 szt.

pozarnicze weze tloczne W-52-20-LA - 2 szt.

pozarnicze weze tloczne W-25-20-LA - 2 szt.

pradownica typu Turbo-Jet 52 - 1 szt.

pradownica 25 - 1 szt.

gasnica proszkowa GP-6x — 1 szt.

topor ciezki — 1 szt.

szpadle - 2 szt.

kanister na paliwo o pojemnosci 5 litréw - 2 szt.

szelki ratownicze — 2 szt.

= Jinka ratownicza 30 m — 2 szt.

Do oferty nale zy dotaczyé:

5.1

Rysunki z wymiarami kompletnego oferowanego samochodu

5.2

Pole pracy oferowanego podnosnika réwniez z uwzglednieniem pracy z
dziatkiem

5.3

Proponowane rozmieszczenie sprzetu pozarniczego wyszczegoélnionego w
punkcie 4

Pozostale warunki zamawiaj gcego:

Swiadectwo dopuszczenia CNBOP dostarczone najp6zniej w dniu odbioru
faktycznego

Komplet dokumentacji niezbednej do rejestracji pojazdu oraz urzadzenia
poddozorowego

Dane niezb edne do oceny parametréw technicznych (podaje oferen t)
Zataczyc¢ do oferty dokument potwierdzajacy parametry podane w punktach
7.3do 7.4.

7.1

Masowy wskaznik mocy wg punktu 1.6.




7.2

Wysokos¢ transportowa pojazdu wg punktu 1.11

7.3

Wysieg boczny przy maksymalnym obcigzeniu pomostu roboczego

7.4

Maksymalny udzwig pomostu roboczego

L.p.

Parametry techniczne dla nasobnego zestawu tgcznosci
—szt.2

RADIOTELEFON PRZENOSNY

Dane ogolne:

Czestotliwos¢: od 136-174 MHz.

Odstep miedzy kanatami 12,5 kHz

Moc nadajnika 1-5 W

Wodoodporna obudowa radiotelefonu spetniajagca wymagania
normy IP57.

W zestawie fadowarka kontrolujgca stan natadowania zasilana
napieciem 230 V.

1.2

Funkcje:

Przycisk alarmowy pozwalajgcy na inicjowanie wywotan w sytuacji
zagrozenia.

Mozliwos¢ wysytania krétkich wiadomosci tekstowych.

Praca skaningu w trybie analogowym i cyfrowym.

Tréjkolorowa dioda LED informujgca o rodzaju wywotania,
skaningu i stanie monitora.

MIKROFONOGLO SNIK (w zestawie) spetniajacy wymagania normy IP57 na
zalanie woda.

Specyfikacja techniczna stanowi aanik Nr 1 Wykonawcy do oferty.

(podpisy Wykonawcy)




